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Что такое GeoSLAM Desktop?

GeoSLAM Desktop программное обеспечение для локальной установки на компьтере для 
обработки данных полученных с использованием алгоритма SLAM. Это программное 
обеспечение для автоматической регистрации измерений, полученных мобильными 
ручными сканерами GeoSLAM ZEB-REVO и ZEB1 для создания 3D облака точек. 
Поскольку для алгоритма SLAM не требуется ввода измерений GPS, программное 
обеспечение может быть использовано для обработки картографических данных, как 
закрытых помещений, так и открытых пространств.

GeoSLAM Desktop имеет следующие преимущества:

Результат  Обработка неограниченного облака точек

Простота  Простые инструменты для автоматической регистрации данных

Удобство  В полевых условиях вы можете проверить и оценить результат

Обработка данных SLAM всегда у вас под рукой
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